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La prgscnte invention se rapporte I un systSme de calage dynamique 
agissant entrc un ensemble rigidc de coques ou d'organes de maintien du pied 
et de la jambe, et, le pied et la jambe, ceux-ci etant Squipfis ou non d'une 
chaussure souple ou d'un chausson; l*ensemble permettant une meilleure pra- 
5 tique du ski ou de toute autre activity dynamique necessitant 1' inmobilisation 
du pied et de la jambe. 

On connatt de nombreux systSmes d* immobilisation du pied et de la jambe 
a l*aide de cales 2 fluides. On connait un systSme de r€cup€ration du travail 
volontaire ou incontrolg du pied par une pompe : Brevet 76 05252 et son 
10 certificat d'addition 77.04133. 

La pr€sente invention a pour objet de recup^rer le travail de la jambe 
dans sea mouvements controlfis et incontrolSs, I tous les moments du skiage. 

A cet effet, la priaente invention conceme un ensemble dynamique de 
calage du pied et de la jambe dans un ensemble rigide de coques ou d'organes 
de maintien, caracterise en ce qu'une pompe au moins, coranandge par les 
mouvements de la jambe est associSe I au moins un organe de regulation de 
pression, a au moins une valve et a un ensemble de cales i fluide, le tout 
participant i 1* inmobilisation du pied et de la jambe dans 1' ensemble rigide. 

Selon une autre caractfiristique de 1* invention, un jeu de vannes, 
diaphragmea et clapets, permet de rfigler le dSbit et la pression du fluide 
en tout lieu du syst^e. 

Selon une autre caractSristique de 1' invention, la pompe est constitute 
d*un pd^peur plaque contre la jambe, devant ou derriere celle-ci, par une 
large lame de reasort, qui sous I'effet de la poussee de la jambe €crase 
une poche aouple dont 11 est solidaire. et. qui const itue le corps de pompe, 
contre une forme plate et rigide fixfie sur I'ensemble rigide. 

Selon une autre car act€r is tique de 1' invention, la pompe se trouve 
en tout point du dispositif d'oil elle pent etre commandee par les mouvements 
de la jambe. 

Selon une autre caractfiristique de 1' invention la pompe conmand&e par 
la jambe appartient A un type connu. 

Selon une «utre caractCrlstique de 1' invention, la pompe est adaptfie 
au gaz ou au llquide qu*elle pulse dana ua rfiservoir. 

Selon une autre caractSristique de 1' Invention, la pompe est adaptee 
35 I I'air quUlle pulse dana I'atmosphSre. 
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La presence invention sera mieux comprise a I'aide des modes de r€ali- 
sation schematique representSs I titre d'exemple non limitatif sur Ic dcssin 
ci-joint. 

Selon ce dessin I 'ensemble coques 1 et la forme plate rigide 2 fixee 
5 sur I'ensemble coque, font obstacle i I'expansion des cales 3 et du corps 
de pompe souple 4. Tous les Pigments ci-devant citSs sont reprfisentfis en 
coupe; les suivants constituent un schema de fonctionnement • L'organe 5 
de type connu controle la pression, l*organe 6 de type connu permet de faire 
communiquer le r^seau sous prcssion avec 1 'atmosphere : il obeit I une 

10 action extSrieure, Le canal 7 permet au rcseau de se vider sur 1 'atmosphere 
sous 1' act ion de I'organe 5. Selon variante, le canal 8 pemet au reseau 
de se vider dans le reservoir 9. Les circuits 10 ou 11 selon variante 
alimentent la pompe 4. L' ensemble du circuit est equipe de valves 13 et 
de diaphragmes de d€bit different J4, dont le diametre est symbolise par 

J 5 deux traits paralleles d'ecartement variable situes de part et d'autre 

du trait continu representant le canal. Le palpeur 15 represente en coupe 
permet 1' action de la jambe sur le ressort 16 represente egalement en 
coupe. Le corps de pompe souple est solidaire par I'une de ses parois du 
ressort 16 et solidaire par sa paroi opposee de la forme rigide 2. 

20 FONCTIONNEMENT 

Apres introduction du pied et de la jambe dans I'ensemble coque 1, 
et aprls riglage de I'organe rfigulateur de pression 5, la jambe (ici le 
tibia) agit sur le palpeur 15 qui transmet la pression au ressort 16 qui 
ecrase le corps de pootpe 4 et chasse le fluide dans le circuit selon le 

25 sens des fliches, sens impose par les valves et les clapets 13. Le fluide 
parvient aux cales respectives avec une vitesse differente, conditionnfie 
par le diametre des diaphragmes 14. Dis que la jambe le lui permet, le 
ressort 16 tirant sur le corps de pootpe remplit celui-ci. Le pompage 
s*e£fectue jusqu'a une iaanobilisation de la jambe par les cales 3, inano- 

30 bilisation relative correspondant I la pression permise par I'organe 5 

prgr^gl^y de regulation ou de pression. Toute surpression d€pas8ant le seuil 
choisi au moment du reglage et due a un effort ou a un exces de pompage 
declencbe par le truchement de I'organe 5 une fuite de fluide. Le fluide 
sortant du circuit par 1 • intermfidiaire de I'organe 5 se diverse selon 

35 variante, soit dans 1 'atmosphere par le circuit 7, soit par le circuit 8 
dans le r€ciplent 9, d'oil il sera appelC par la pompe en empnintant le 
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cir«.it.J10 .i sel n v.riante. il n'«„pr«nt. p., le circuit donnant sur 
1 at«o.pMre. L action manualle par axeaple sur I'organe 6 libera la 
fluxde sou. pression. par simple «tante .'il s'agit d'un gax. par 
»ent» du pxed at de la jaabe agissant aur le, cales. .'il s'agit d'un" 
Ixquida. La fluida aelon variante eaprunta soit le circuit 7 soit la 
circuit 8. La piad at la ja»ba n'oat plus qu'i .a dfigager du dispositif . 

La no-bra at la dispo.ition da. cala.. po«pe.. organes de rlgulation 
de pra..xon. valve., diaphragma.. dapat.. na .ont pa. rigoureux at sont 
d€temxn«. en fonction du c8t€ pratique da 1 'utilisation ou da la manipu- 
lation du dispositif par I'utilisateur. 

Bien entendu. I'iovention n'est pas limitfie aux example, de rSali.ation 
ci-da..u. decrits at reprgsentCs. a partir desquels on pourra prSvoir 
d autre, variante.. .an. pour cela sortir du cadre de I'inveation. 



REVENDICATIOIIS 

1. Ensemble dynanique de calage du pied et de la jaabe dans un ensem- 
ble rigide de coques ou d'organes de maintien, caractirisfi en ce qu'une 
pompe au moins. comnandSe par les nouvements de la jaabe est associ^e I 

au moins un organe de regulation de pression. i au wins une valve, et 
a un ensemble de cales 2 fluide, le tout participant i l«ia»obilisation 
du pied et de la jambe dans I'ensenble rigide. 

2. Ensemble dynamique de calage du pied et de la jambe dans un 
ensemble rigide de coques ou d'organes de maintien. selon la revendication 
1. c«ract6ri«6 en ce que : un jeu..de vannes. diaphgragmes , clapets. petmet 
de rfgler le dSbit et la pression du fluide en tout lieu du systeae. 

3. Ensemble dynamique de calage du pied et de la jambe dana on 
ensemble rigide de coques ou d'organes de maintien, selon les revendi- 
cations I et 2 caractirisi en ce que la pompe est constitufie par un 
palpeur plaqufi contre la jambe. devant ou derriSre celle-ci/ par une 
large lame de ressort. qui sous I'effet de la pouss€e de la jambe ecrase 
une poche souple (lame et poche etant solidaires par leur surface de 
contact, la poche constituant un corps de pompe). contre une forme plate 
et rigide fixee sur 1' ensemble rigide. forme et poche 6tant solidaires 
par' leur surface de contact. 

4. Ensemble dynamique de calage du pied et de la jambe dans un 
ensemble rigide de coques ou d'organes de maintien. selon les revendi- 
cations 1 et 2 caractgrisS. en ce que la pompe se trouve en tout point 
du dispositif d'oa elle pent Stre coonandSe par les mouvements de la 
jaabe. _ 

5. Ensemble dynamique de calage du pied et de la jambe dans ua 
ensemble rigide de coques ou d'organes de maintien, selon lea revendica- 
tions I, 2 et 4 caract6ris6 - en ce que la poope cowmandSe par la jaabe 
appartient t un typa cooau. ' 

6. Enscable dynamique de calage du pied et de la jaabe dans un 
ensemble rigide de eoquea ou d'organes de maintien. selon I'ensemble des 
revendication. pr€cMente. caract€ri«« en ce que la pompe est adaptfie 
au gaz ou au liquide qu'elle pui.e dans un r€servoir. 
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rxg.de de co^ues o« d'orgaoes de «aintien. selon le, revendications de 

1 a 5 caract6ris6 en ce <,ue la pcpe est adapt€e i Tair ^u'eUe pulse 
dans 1* atmosphere. 
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